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RoboCup-WM: Deutschland ist schon Fullball-Weltmeister - aber nicht
allein

Die "Weltmeisterschaft ist entschieden: 23 Teams haben beim zehnten FoboCup in
EBremen einen ersten Platz errungen. Bet der Weltmeisterschaft im Roboterfuliball
lieRen die Deutschen den Gésten aus anderen Landern lediglhch bet zwei Dritteln der
Goldrange den Vortritt — und machten das letzte Finalspiel des Wetthewerbs i der
E émgsldasse des RoboCup, der Middle-Size-Liga, unter sich aus. Dabel galt erneut
—wie zuletzt bemm Veorentscheid in Eindhowen — "Drer Ball 15t rund, das Spiel hat zaet
Halbzeiten und am Ende gewinnen unmer die Trbots". CoP'S Stuttgart machte den
Bramstormers Tribots von der Universitat Osnabrick zwar durchaus das Leben
schwer, aber am Ende erwiesen sich die wer Bramstormers den finf CoP'S mut 4:2
doch als dberlegen.

Tnsgesamt war nicht nur Deutschland starls bei den ersten Platzen starke vertreten.
Obwohl Teams aus 36 Landern am EoboCup tetlgenommen haben, kamen die
Goldmedallengewinner i Wesenthchen nur aus wier Landern: IMeben den elf
deutschen ersten Platzen — unter anderem in der neven Liga Eoboe Cup@Home —
gingen neun an China, sechs an Japan und fiinf an den Iran. Trotz dieser Erfolge
deutscher Teams gingen 2005 errungene "Weltmeistertitel wieder verloren: INach der
Abspaltung der Microsoft Hellhounds wom German Team, zu dem jetzt noch das
Atbo Team Humboldt, die Bremen Bwters und die Darmstadt Dnbbling Dacleels

Im Spiel der eigentlich favorisierten =
heiden deutschen Aibo-Teams um den

dritten Platz drangten die Microsoft gehdéren, fanden sich die beiden deutschen Favoriten diesmal beim Spiel um den
Hellhounds das German Team immer  dritten Platz wieder, das die aggressiver spielenden Hellenhunde mut 6:0 Ilar fir sich
wieder in die Defensive [Klicken fiir entschieden. Im Finale standen sich darm die beiden australizchen Mannschaften
vergriBerte Ansichy] IR EW won der Universtty of Mew South Wales in Sydney und M Uhots won der

TTiwersity of ewcastle gegeniber und machten sehr schnell deutlich, warum es die beiden deutschen Teams nicht ins Finale

geschafft hatten: Vor allem die Hunde der NUbots agierten deuthch praziser und betuelten den Ball mcht nur fast durchgangig im
Blick, sondern schafften ez fast immer auch kurz wor der Lime noch, den Ball zwischen Pioten und Schnauze emzuldemmen, um
ihn in eine andere Bichtung mu dingieren. Obweohl beide australischen Teatns den anderen deuthch iberlegen waren, gab es auch
zwischen thnen noch Unterschiede, sodass die NUbots schliefSlich rat 7.3 als Weltmeister in der Four-Legged-Liga feststanden.

Bei den Humanoiden sah es im Finalspiel munéchst ebenfalls aus, als wirde auch Team
Clzalea itn 2-gegen-2-5piel nun doch mal den Weltmeistertitel abgeben milzsen: Zur
Halkzeit stand es 4:1 fixr Mimb Eeo won der Universitéat Fretburg Der japanische
Eoboter Vision Mexta bewegte sich zwar gewohnt sicher und ist immer noch der
schussstarkste Eoboter beim EoboCup. Aber er hat nach wie wor daz Problem, dass
er den Ball nicht mehr sehen kann, wenn er dielct vor semen Fullen legt, sodass es
oft lange dauert, bis er sich mum Jchuss entschlieft. Die MimbEo-Eoboter waren da
schneller am Ball und verhinderten so munichst, dass Osaka mum Zuge kam. Tm
Werlaufe des Spiels hatten sie aber immer mehr mit technischen Problemen bis hin zum
Ausfall m kampfen. Da wurde dann ganz deutlich sichtbar, dass die EoboCup-TWi - 2
auch fir die Roboter eine harte Woche ist — nicht nur Fir die Spieler, die havfigrind ~ Mach einem fulminanten Start der 4

. : . ' i S griferen Reboter vom Freiburger
umm die Tht weiter versuchen, noch all die Dinge zu implementieren, die sie bis zum g : S
Team NimbRo setzten sich im Finale

Beginn der Wettlampfe dann doch noch nicht geschafft hatten. Mach der zweiten div Hutcansiden dean: doch wiader dis
Halb:zeit hatte Ozaka dann den Ausgleich avf 4:4 geschafft und das Spiel ging in die kempakteren Zweibeiner vom Team
Werlangerung, in der MimbEo dann doch noch em finfter Treffer gelang. Die Osaka durch [Klicken fiir vergrifierte

Freiburger konnten aber den Japanern nicht mehr viel entgegensetzen, sodass Team  Ansichi]
Cizaka seinen Weltmeistertitel schlielilich erneut klar mit 2:5 verteidigte.

Wiahrend die Humanoiden noch recht stark trat threm Gleichgewicht und der Orientierung zu kampten haben, sodass die Teams
oft schon froh sein konnten, wenn sich thre Foboter nicht gegenseitig behinderten oder gar winwarfen, ist das Spiel bei den Aibos
schon erheblich fassiger und melgenchteter gewesen, kommt aber nech mcht an das Zusammenspiel in der Small-Size-Liga
heran. Mt einer noch héheren Dynamik als n der Middle-Size-Tiga rollen Eoboter und Ball meist schneller iber das Feld als das
menschliche Auge folgen kann — selbet in Zeitlupe kann man den Ball bei harten Schitssen kavm wverfolgen, Wakrend die Middle-
Size-BEoboter tatsachlich jeder fir sich thre Tmgebung wahmehmen missen, um thren Standort und den der anderen zu erfassen,
bekommen die Small-Size-Eoboter diese Informationen fret Haus geliefert: Die Eoboter sind zu kdemn, um ausreichend Sensoren
und Eechenleistung in thnen untersubringen, sodass jeweils eine K amera pro Mannschaft iiber dem Spielfeld das Geschehen
auftummt und an emnen zentralen Eechner weitterlettet, der dann Spielanweisungen an die Spieler schickt. Durch diese techmsche
Weremnfachung konnten die Small-Size-Teams recht schnell Programme entwickeln, auf deren Grundlage die Eoboter komplexere
Werhalten zeigen.



Machdem beim EoboCup 2005 keine grélferen Fortachntte gegeniber dem Vorjahr
m becbachten waren, hatten wiele schon eine Stagnation Small-Size-Liga befirchtet,
Dier diesjahrige RoboCup hat diesen Emdruck allerdings ganz emdeutig korngiert: Es
gibt nun Hochschiisse, prazmse Passe, Emwinrte werden direlt angenormmen,

| Insgesamt hat sich bei den Taktiken wiel getan, sodass beim Finalepiel der
CliDragons von der Camegle IMellon University gegen SCPO aus Fortugal die

| begleitenden Kommentare schon sehr stark an ein menschliches FulSballspiel
erinnerten —un positiven Smne. Das Spiel der CIU-Mannschaft war besonders
variantenreich und verhalf dem TT3-Team mit einem klaren 6:0 zur Weltmeisterschaft
mn der Bmall-Size-Liga, die von den Zuschauern ebenso begeistert gefelert wurde wie
alle anderen Erfolge. Im Laufe der Woche fanden sich gut 15,000 Zuschauver in den
Eremer Messehallen, was zwar an den absoluten Besucherrekord, den der RoboCup

2005 in Osaka mit 185 000 Zuschauern aufgestellt hatte, mcht annghernd

Size-Liga ist die gezielte Verteidigung
bei einem EckstoB inzwischen eine

leichte Ubung [Klicken fiir vergrioBerte : . ]
Ansichi] herank ommt, aber trotedem zeigt, dass auch in Deutschland das Interesse an diesem

Wetthewerb steigt.

Ansgar Bredenteld, Orgamsator der German Open, zeigte sich denn auch begetstert
iiber die Resonanz, dis inzwischen insbesondere die Junior-Tiga erfahrt. Denn trotz
aller bisherigen Fortschntte gibt es m der Eobotik moht nur wiel Forschungspotensal,
sondern sie entwickelt sich zunehtmend auch m einem wichtigen Anwendungsfeld mt
entsprechendem MNachwuchsbedarf Dies gilt auch fir den EoboCup selbst: Zum emnen
1zt die bisher genutzte Technil noch langst nicht ausgereizt, mum anderen sind eige
potenzell nteressante Felder bisher unbeackert geblieben. "Bisher bestehen die
Teams, die die Eoboter konstrueren, im Wesentlichen aus Informatikern”, sagte
Bredenfeld "Wenn jetet auch noch WMaschinenbauer, Elektroingenieure und
Werkstoftechmbker mut emsteigen, da eréfhet sich em Potenzal ohne Ende "
Spéatestens mit den German Open im nachsten Tahr wird es eine Chance geben, den
Eontakt zu diesen Fachrichtungen deutlich auszubauen: Machdem bisher das Hemez
Mizdotf Wuseum in Paderborn Gastgeber fir den suropéischen Vorentscheid war,
werden die niachsten German Open vom Fraunhofer-Institut fir Autonome Intelligente
Systeme in K ooperation mit der Deutschen Messe AG ausgenichtet.

Tunioren und Semoren werden dann bet der Hanmover Wesze wieder gemeinsatm zum
Vorentscheid um die Teilnahme an der nichsten EoboCup-TWhi antreten, die 2007 in
Atlanta stattindet. Dort wird dann vermuthch auch Lara dabei sem. Das ehrgeinge
Projekt von Eobert Kratz won den Darmstadt Dribblers, bereits 2006 einen leichten

Die Humanoidin Lara mit ihren
extrem leichten kiinstlichen Muskeln

; ; : : ; kinnte der Einstieqg in eine neue
Teen-Size-Foboter mit kinstlichen Muskeln bemm REoboCup starten zu lassen, 15t Zwar Gaperation von Zweibeinern beim

an einem Kurzschiuss zu Beginn des Wettbewerbs gescheitert. Wenn das Projekt RoboCup sein [Klicken fiir vergriferte
aber weiter so schnelle Fortschritte macht wie bisher, konnte Lara 2007 den Auftalt  Ansichi]
m einer neven Generation won Humanoiden begriinden,



